
Dopo l'avvio, la missione entra in modalità live.

Da questo momento è possibile monitorare lo stato della missione in tempo reale.

Il drone esegue la missione in modalità autonoma, seguendo la sequenza di Drone Waypoint e
azioni configurate durante la pianificazione.

Per seguire il feed video del drone durante la missione, è necessario attivare la vista dalla sezione
Layers.

Drone - Tracking a live mission

Disponibile con permessi di accesso all'App e il pre-check della missione completato con
esito positivo.

Modalità autonoma

https://wiki.eaglearca.com/books/mission-planner-wR9/page/drone-create-and-start-a-mission
https://wiki.eaglearca.com/uploads/images/gallery/2026-03/1-mode-auto.png


Durante l'esecuzione live, tutti i media acquisiti vengono salvati automaticamente.

Le foto scattate durante la missione vengono salvate direttamente sui Waypoint della missione, e
sono accessibili aprendo il dettaglio attributi del Waypoint corrispondente dalla mappa o
dal'Inventory.

Se si vuole pianificare una nuova sessione o modificare la missione, è sufficiente agire sulla 
missione originale, aggiornando i Waypoint e le impostazioni secondo necessità.

Configurazione iniziale

Gestione dei media

Eliminando un Waypoint di una missione conclusa si perdono definitivamente anche
tutti i media ad esso associati.
Prima di procedere con l'eliminazione, assicurati di aver scaricato o archiviato i file che
intendi conservare.

Collegamenti

https://wiki.eaglearca.com/uploads/images/gallery/2026-05/2-waypoint-details.png
https://wiki.eaglearca.com/books/mission-planner-wR9/page/initial-setup
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